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Vorwort

Das Schwerpunktthema des diesjihrigen Workshops lautet Echtzeitaspekte bei der
Koordinierung Autonomer Systeme. Der Begriff der Autonomen Systeme beginnt
sich gerade in der Fachwelt zu etablieren. Definitionen sind allerdings noch kaum zu
finden.

In IP-Netzen sind autonome Systeme (AS) ein Verbund von Routern und Netzwer-
ken, die einer einzigen administrativen Instanz unterstehen, ciner Organisation oder
einem Unternehmen. Das bedeutet, dass sie alle zu einer Organisation oder zu einem
Unternechmen gehoren. Die autonomen Systeme sind untereinander iiber Core-Gate-
ways verbunden.

Autonomie wird auBerdem im Zusammenhang mit Agententechnologie hiiufig
verwendet. In diesem Zusammenhang bedeutet Autonomie die Kontrolle iiber den
internen Zustand und das Verhalten. Das heiBlt, dass das Verhalten, mit dem ein Agent
auf externe Stimuli reagiert, im Wesentlichen durch den Agenten selbst bestimmt
wird und nicht von ,,auBen* festlegbar ist.

In der agentenorientierten Softwareentwicklung ist das Konzept des Agenten eine
abgrenzbare Softwarcecinheit mit einem definierten Ziel. Ein Agent versucht, dieses
Ziel durch autonomes Verhalten zu erreichen und interagiert dabei kontinuierlich mit
seiner Umgebung und anderen Agenten. Ein entscheidender Unterschied des agenten-
orientierten Ansatzes zur herkémmlichen Softwareentwicklung ist die Tatsache, dass
die Gesamtheit der Systemstruktur und des Systemverhaltens zur Entwurfszeit nicht
zwingend vollstiindig spezifiziert werden muss. Sie bildet sich dynamisch zur Lauf-
zeit auf Basis der aktuellen Situation und erlaubt flexible Interaktionen im Rahmen
festgelegter Variationen (Protokolle). An dieser Stelle setzen Themen wie Rekonfigu-
ration oder Optimierung zur Laufzeit an.

Unter dem bewusst breiten Thema ,,Echtzeitaspekte bei der Koordinierung Auto-
nomer Systeme* wollen wir diesen Themen Raum fiir Diskussionen geben.

Zu dem Schwerpunktthema des Workshops ,.Koordinierung Autonomer Systeme*
reichen die Beitrige von der Untersuchung des Kommunikationsverhaltens durch
aktive Performancemessungen in ,Wireless LAN" also drahtlosen Netzwerken (iber
die Entwicklung einer effizienten Ankopplung eines zeitgesteuerten Feldbusses an ein
Echtzeitbetriebssysteme bis zu selbst-optimierenden Echtzeitbetriebssystemen und
selbst-organisierenden Autonomen Systemen.

Traditionell werden die Anwendungen, Werkzeuge und die Ausbildung in einem
eigenen Schwerpunkt diskutiert.

Das Programmkomitee der Fachgruppe ist {iberzeugt, ein aktuelles und interessan-
tes Programm zusammengestellt zu haben und freut sich, in Gestalt der Reihe Infor-
matik aktuell wieder ein vorziigliches Publikationsmedium zur Verfiigung zu haben.
Unser besonderer Dank gilt den Firmen Anisan, Phoenix Contact, Siemens, Werum
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und dem Institut fiir Rundfunkiechnik, die mit ihrer Unterstiitzung dic Herausgabe des
Tagungsbandes erst ermdglicht haben.

Wir wiinschen den Teilnechmern einen interessanten und intensiven Erfahrungsaus-
tausch.

September 2005

Wuppertal Erlangen
Birgit Vogel-Heuser Peter Holleczek
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