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Einleitung

"Computer im Alltag"

mul3 es wirklich dabei bleiben, dass man sich meistens
nur dartiber argern muf3, dass man sie benutzen muf3?

Dabei gibt es so schone Sachen

"wie im Fernsehen. . ..

Doch die mlssen erst einfacher und billiger werden.
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Einleitung

Am IPP wurde dieses Ziel schon seit langem verfolgt.

Beispielsweise 1997 mit der Fernsteuerung
eines Roboters in Australien:
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Grundlagen
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Das Prinzip: "Realitats-Virtualitdts-Kontinuum"
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Grundlagen
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Campusnetz mit 100 MBit/sec

Zugang zum Forschungsnetz mit 35 MBit/sec

Das Hilfsmittel: ein "virtuelles Labor 2. Art"
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Bisherige Ergebnisse
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Bisherige Ergebnisse
CAR kann einfacher werden
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CAR kann einfacher werden

Eine der bisher Gblichen Brillen:
mit elektromagnetischer Positionserkennung
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CAR kann einfacher werden

Eine andere Ausfuhrung:
viel kleiner und leichter
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CAR kann einfacher werden
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Eine optimale Kombination
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CAR kann einfacher werden

Eine zuktinftig denkbare Brille fir CAR

PE021005



CAR kann einfacher werden

Kamera

Headset

Notebook

Eine noch einfachere L6sung
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CAR kann einfacher werden

L# CARIHBA - CAR lir InstandMaitungs- und BedienAndeftungen, 2003, WMOT2E
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Eine einfache und doch vollstandige Darstellung PP
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CAR kann einfacher werden

\}# CARIHBA - CAR fiir InstandHaltungs- und BedienAnleitungen, 2003, ¥040910
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3.2

Bisherige Ergebnisse

Weg von der Stereobrille
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Weg von der Stereobrille

1 Raumlicher Eindruck durch Bewegungsparallaxe
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Weg von der Stereobrille

2 Durch Kopfbewegungen ferngesteuerte Kamera
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Weg von der Stereobrille

Durch Kopfbewegungen ferngesteuerte Kamera J=\\=ﬁ



Weg von der Stereobrille
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Weg von der Stereobrille
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Weg von der Stereobrille

Durch Kopfbewegungen ferngesteuerte Kamera
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Weg von der Stereobrille




Weg vom
Datenhandschuh

Virtueller Sensor
Realer Sensor

Reale Moniagefiiche

Montagetraining mit virtuellen Objekten
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3.3

Bisherige Ergebnisse

Ein vOllig neues Verfahren
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Ein vollig neues Verfahren

Virtuelle Kamera Reale Kameras

/

Reales Objekt

Das Prinzip der virtuellen Kamera PP
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Verfahren
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Maogliche Anwendungen im Alltag
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Mogliche Anwendungen im Alltag

Ein alter Bastlertraum
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Mogliche Anwendungen im Alltag

° Kunst und Kultur, Museen
° Auswahl beim Einkaufen
o (Bau-)planung

o Medizin

° etc.
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