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Kernkompetenzen des IOSB

m Optronik:

Elektrische und optische Komponenten sowie
Verfahren zur Signal- und Bildgewinnung vom
Ultravioletten bis zum thermischen Infrarot

E Systemtechnik:
Fahigkeit der Analyse, des Verstandnisses,
der Modellierung, der Entwicklung und
Beherrschung komplexer Systeme

Bildauswertung:
Aufbereitung, Echtzeitverarbeitung sowie
automatische und interaktive Informations-
gewinnung aus Bildern und Videos
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Schittgutsortierung in der Abteilung ,Sichtprifsysteme
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Schuttgutsortierung
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Schuttgutsortierung
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Schuttgutsortierung
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Prinzip der Schittgutsortierung
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Ubersicht der Auswertungsschritte
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Echtzeitanforderungen der Schittgutsortierung
1,6 ms
5 mm /p
—_— —

- 3m/s »

i
40 ms

120 mm

4
Z Fraunhofer
1058

21.11.2010



Anforderungen an die Bildauswertung
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Synchronisierung zwischen Bildaufnahme und Ventilansteuerung
Uber PC-Timer (Windows XP Embedded)
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Synchronisierung Uber Zeilenzahler des Framegrabbers
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Synchronisierung mit intelligenter Ventilansteuerung

Zeilen- Cameralink
Ethernet Framegrabber
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Registerabfrage pCle

Intelligente Ventil- Embedded

ansteuerung Rechner
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Sensormodul zur Glassortierung
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Testeinrichtung zur Bewertung von Hard- und Software-
Systemkomponenten fir die optische Schittgutsortierung

Zeilenkamera PC mit
Ventilansteuerung
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Testeinrichtung zur Bewertung von Hard- und Software-
Systemkomponenten fir die optische Schittgutsortierung
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Testmuster-Erkennung
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Testmuster-Erkennung und Ventilansteuerung
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Testmuster-Erkennung und Ventilansteuerung
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Glassortierung im Einsatz
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Herzlichen Dank fur lhr Interesse.

Ich freue mich auf Ihre Fragen.
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