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Gliederung

Einleitung
Anforderungen
Fahrzeuge mit Starrdeichselanhänger
Fahrzeuge mit Sattelanhänger
Bewertung und Ausblick



Einleitung

Jahrzehnt der Assistenzsysteme
Assistenzbedarf im Nutzfahrzeugbereich
Forschungsgebiet: Rückwärtsfahrt von 
Fahrzeugen mit Anhänger

Mangel an Algorithmen
Fehlendes Datum „Einknickwinkel“
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Anforderungen (1)

Sensor für Fahrzeuge mit 
Starrdeichselanhänger und 
Sattelanhänger
Keine baulichen Änderungen am 
Fahrzeug
Keine zusätzlichen Handgriffe beim 
Kuppelvorgang
Berührungslos
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Anforderungen (2)

Großer Messbereich 
~90° bzw. ~180°

Hohe Messgenauigkeit
~0,3°

Hohe Messrate
~20Hz

Echtzeitfähigkeit
∆t < 150ms
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Fahrzeuge mit Starrdeichselanhänger

27.11.2008 6



Fahrzeuge mit Starrdeichselanhänger
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Fahrzeuge mit Starrdeichselanhänger
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Fahrzeuge mit Starrdeichselanhänger
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Fahrzeuge mit Sattelanhänger
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Fahrzeuge mit Sattelanhänger
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Fahrzeuge mit Sattelanhänger

27.11.2008 12

°=
−

°=
−

= 8,86
2
163*8,2

2
1* erstreifenAnzahlMustandMusterabstNullpunkt

311248160
1*21*21*21*21*20*2 012345

31

=+++++=

+++++=Mustercode

NullpunktMustercodeandMusterabst ii −= − )1(*ω



Fahrzeuge mit Sattelanhänger
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Fahrzeuge mit Sattelanhänger
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Bewertung und Ausblick

Erfüllung der Anforderungen
Optimierungspotential
Sensor für Anhänger mit Drehschemmel
Realisierung neuer Assistenzsysteme
Anwendungen des 
automatischen/autonomen Fahrens

27.11.2008 15



27.11.2008 16

Vielen Dank für Ihre Aufmerksamkeit.

Fragen?
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